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Invenţia se referă la tehnica agricolă, în special la maşinile de stropit, şi poate fi utilizată pentru protecţia plantaţiilor 
de viţă-de-vie contra dăunătorilor şi bolilor. 
Se cunoaşte o maşină de stropit care conţine un şasiu cu rezervor pentru soluţie, o rampă cu secţii centrală, laterale 
intermediare şi laterale marginale, cilindru hidraulic şi sisteme de pârghii pentru întinderea şi strângerea secţiilor 
laterale [1]. 
Dezavantajul acestei soluţii constă în faptul că în timpul funcţionării maşinii se produc pierderi de soluţie chimică 
utilizată. 
Se cunoaşte, de asemenea, o maşină de stropit cu recuperare care conţine un cadru cu roţi, un ventilator, o pompă, 
un rezervor pentru soluţie chimică, un cadru vertical pe care este instalată o bară transversală, la extremităţile căreia 
sunt fixate pulverizatoare şi colectoare pentru dispersarea şi colectarea lichidului de lucru [2]. 
Dezavantajele acestei maşini constau în faptul că are dimensiuni foarte mari, este complicată şi costisitoare. 
Cea mai apropiată soluţie este maşina de stropit cu recuperare care conţine un cadru cu roţi, o cameră de captare şi 
separare a soluţiei chimice pentru reutilizarea ei, un sistem de distribuire a aerului şi lichidului de lucru, un 
ventilator axial, o pompă, pulverizatoare, un sistem de conducte şi furtunuri, o rampă portantă unilaterală şi un 
furtun din materie specială cu orificii pentru ieşirea aerului [3]. 
Dezavantajele acestei soluţii constau în faptul că are dimensiuni foarte mari şi productivitate redusă, iar în procesul 
de lucru poate trata un singur rând de plante, cu pierderi importante de lichid de lucru, în special în prezenţa 
vântului, circulaţia repetată a picăturilor de lichid de lucru prin conductele de aer duce la contopirea lor, provocând 
schimbarea dimensiunilor lor şi majorarea polidispersării. 
Problema pe care o rezolvă invenţia este majorarea productivităţii de stropire a plantaţiilor de viţă-de-vie, reducerea 
pierderilor de lichid de lucru şi reducerea polidispersării picăturilor. 
Dispozitivul, conform invenţiei, înlătură dezavantajele menţionate mai sus prin aceea că conţine un cadru pe roţi, pe 
care sunt montate un rezervor pentru lichidul de lucru cu o pompă cu transmisie cardanică, un regulator de presiune, 
un multiplicator, un ventilator centrifugal cu transmisie cardanică pentru absorbirea picăturilor lichidului de lucru, 
un cadru vertical, o rampă, pe care sunt montate două braţe mobile acţionate de doi hidrocilindri, care sprijină două 
conducte de aer orizontale unite la ventilator pentru refularea fluxului de aer şi unite cu două conducte de aer 
verticale cu orificii pentru fluxul de aer. La conductele de aer sunt fixate două bare verticale, pe care sunt fixate 
pulverizatoare. Maşina de stropit mai conţine o cameră de captare a picăturilor lichidului de lucru neutilizat, 
amplasată în spatele maşinii de stropit perpendicular direcţiei de deplasare şi dotată cu un capac, un acumulator de 
lichid de lucru, trei filtre pentru separarea picăturilor lichidului de lucru şi nişte manşete elastice, instalate la intrările 
laterale ale camerei de captare pe perimetrul lor. Camera de captare este unită cu rezervorul printr-un ejector pentru 
transportarea lichidului de lucru captat în rezervorul menţionat. La capacul camerei de captare sunt fixate două 
conducte pentru aspiraţia aerului din camera de captare, unite cu ventilatorul. Conductele de aer sunt executate cu 
posibilitatea amplasării pulverizatoarelor vizavi de părţile laterale ale camerei de captare. În partea de jos a 
conductelor de aer verticale sunt fixate duze reglabile de aer de formă plată. Camera de captare este executată în 
formă de trunchi de piramidă cu baza mare în partea de sus, două filtre ale căreia sunt executate din plasă şi sunt 
amplasate vertical, iar al treilea filtru este executat din plasă mai densă şi este amplasat orizontal. 
Rezultatul tehnic constă în majorarea productivităţii de stropire a plantaţiilor de viţă-de-vie, reducerea pierderilor 
lichidului de lucru şi reducerea polidispersării picăturilor. 
Invenţia se explică prin desenele din fig. 1-5, care reprezintă: 
- fig. 1, vedere din stânga; 
- fig. 2, vedere din faţă; 
- fig. 3, vedere de deasupra; 
- fig. 4, schema camerei de captare a soluţiei chimice; 
- fig. 5, schema de lucru a maşinii de stropit cu recuperare. 
Maşina de stropit cu recuperare conţine un cadru pe roţi 1, pe care sunt montate un rezervor 2 pentru lichidul de 
lucru cu o pompă 3 cu transmisie cardanică 4, un regulator de presiune 8, un multiplicator 14, un ventilator 
centrifugal 5 cu transmisie cardanică 6 pentru absorbirea picăturilor lichidului de lucru, un cadru vertical 7, o rampă, 
pe care sunt montate două braţe mobile 9 acţionate de doi hidrocilindri 10, care sprijină două conducte de aer 
orizontale 11 unite la un ventilator 5 pentru refularea fluxului de aer şi unite cu două conducte de aer verticale 12 cu 
orificii pentru fluxul de aer. La conductele de aer 11, 12 sunt fixate două bare verticale 13, pe care sunt fixate 
pulverizatoare 15. În partea de jos a conductelor de aer verticale 12 sunt fixate duze reglabile de aer 16 de formă 
plată. Maşina de stropit mai conţine o cameră de captare 17 a picăturilor lichidului de lucru neutilizat, amplasată în 
spatele maşinii de stropit perpendicular direcţiei de deplasare şi dotată cu un capac 18, un acumulator de lichid de 
lucru 21, trei filtre 22, 23, 24 pentru separarea picăturilor lichidului de lucru şi nişte manşete elastice 25, instalate la 
intrările laterale ale camerei de captare 17 pe perimetrul lor. Camera de captare 17 este unită cu rezervorul 2 printr-
un ejector 20 pentru transportarea lichidului de lucru captat în rezervorul 2. La capacul 18 camerei de captare 17 
sunt fixate două conducte 19 pentru aspiraţia aerului din camera de captare 17, unite cu ventilatorul 5. Conductele de 
aer orizontale 11 sunt executate cu posibilitatea amplasării lor vizavi de părţile laterale ale camerei de captare 17. 
Maşina de stropit cu recuperare funcţionează în felul următor. 
Prin intermediul hidrocilindrilor 10, braţele mobile 9 se deplasează în direcţia camerei de captare 17 a lichidului de 
lucru sub un unghi de 130º în aşa mod, ca pulverizatoarele 15 să fie amplasate vizavi de părţile laterale ale camerei 
de captare 17. Rotaţia rotorului ventilatorului 5 se transmite de la arborele de priză de putere (APP) al tractorului la 
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arborele pompei 3 şi arborele multiplicatorului 14. Aerul absorbit de ventilatorul 5 din camera de captare 17 este 
transmis prin conductele de aer orizontale 11 spre barele verticale 13 cu pulverizatoare 15 şi orientat spre camera de 
captare 17, totodată lichidul de lucru este absorbit de pompa 3 din rezervorul 2 şi transmis la regulatorul de presiune 
8, de unde o parte de lichid ce trece prin pulverizatoarele 15 este prins de fluxul de aer şi orientat spre plante. 
Datorită fluxului puternic de aer, amestecul de aer şi picături de lichid de lucru străbate frunzişul plantelor. O parte 
de picături se lipesc pe frunze, iar restul lichidului de lucru se deplasează cu fluxul de aer spre camera de captare 17, 
unde, datorită filtrului vertical din plasă 23, se produce separarea picăturilor lichidului de lucru cu dimensiunile mai 
mari de 20 µm de fluxul de aer, se produce majorarea lor în dimensiuni, filtrarea prin intermediul filtrului 22 şi 
scurgerea lor în acumulatorul de lichid de lucru 21, iar restul picăturilor sunt separate de fluxul de aer datorită 
filtrului din plasă densă 24 instalat orizontal în partea de sus a camerei de captare 17, se acumulează în acumulatorul 
de lichid de lucru 21 şi se transportă prin intermediul ejectorului 20 în rezervorul 2 pentru reutilizare. Datorită 
fluxului de aer produs de duzele reglabile 16, precum şi datorită manşetelor elastice 25, picăturile lichidului de lucru 
dispersate nu cad pe sol, ci sunt deplasate spre camera de captare 17. 


